Z automatycznym systemem
wymiany narzedzi
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System wkecania Pick & Place

SEV-P

Wkretarka Pick & Place z
automatycznym systemem
wymiany narzedzi

(WEBER)
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System wkecania Pick & Place

SEV-P

+ Wkretarka SEV-P - do aplikacji Pick & Place z technologig
podcisnieniowg i automatyczng wymiang narzedzi do pracy z roznymi
elementami ztgcznymi

Cechy

+ W petni automatyczny zmieniacz narzedzi

+ Mozliwos¢ zastosowania dowolnej liczby wymiennych narzedzi

+ Funkcja Pick & Place do dowolnych elementéw potaczeniowych

+ Standardowa technika wkrecania WEBER z technikg sterowania
C30SiC508

+ Kotnierz wg I1SO 9409-1-50-4-M6 (opcjonalny kotnierz adaptera
dostepny rowniez dla innych robotéw)

+ Umozliwia dostep do trudno dostepnych miejsc montazowych
dzieki prozniowej technice wkrecania

+ Opcjonalne szyny do robotéw bez prowadzenia regulacja sity

+ Opcjonalnie: szyna dla robotow bez regulacji sity nacisku

Dane techniczne

Seria SEV-P10 SEV-P30 SEV-P60
Moment obrotowy [Nm] 1-10 3-30 6-60
FQS% ?r:]edkoslé obrotowa 2,500 1.500 850
Waga wraz z szyng [kg] 38-5 7,4-10 18-19
Waga bez szyny [kg] 28-4 54-8 13-14
Maks. dtugosé narzedzia [mm] 130 180 130

Bit szesciokatny 6,35 =1/4" 8=15/16" 11,2=7/16"
Skok gtowicy [mm] 50 50 125
Maks. cinienie robocze [bar] 5 5 5
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Maksymalna elastycznos$¢ narzedziowa

Proces wymiany

[l Robot odblokowuje uchwyt narzedziowy

Sprzegniecie narzedzia

Zastosowanie narzedzia

(WEBER)




